MNARODOWA STRATEGIA SPCUMOSC)

INNOWACYINA
GOSPODARKA

' MAGNETO®

UNIA EUROPEJSKA et
EUROPEISKI FUNDUSZ * *

* 4

ROZWOQIL) REGIONALNEGD T

Projekt pt. ,Badania przemystowe nowego typu wytwarzania nanokrystalicznych rdzeni pakietowanych”

wspotfinansowany ze srodkéw Europ ejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego

w ramach Programu Operacyjnego Innowacyjna Gospodarka

Nr umowy: UDA-POIG.01.04.00-24-004/10-00

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia (SIWZ)

Elementy do budowy systemu odbioru i sortowania wytlojéw oraz
systemu przygotowania wsadu.

Postpowanie ofertowe obejmuje zakup elementéw potrzebbngo wytworzenia systemu
odbioru i sortowania wykrojéw oraz systemu przygedaia wsadu.

0 okre&lonej specyfikacji:

Nazwa elementu

Opis

Cena nettc3k
PLN/EUR

Elementy
automatyki i
uktadu sterowania

Elementy
mechaniki

Materiaty
konstrukcyjne

Prowadnice liniowe

Sitowniki
(przyssawki
pneumatyczne)

Terminy dostaw poszczegdllnych elementéw systemu adtu i sortowania wykrojow
oraz systemu przygotowania wsadu.
okreslono na dzier 30.10.2012.

* niepotrzebne skreli¢
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RYSUNEK RDZENIA NANOKRYSTALICZNEGO WYTWARZANEGO PRZ EZ
SYSTEMY

Rys. 1. Przyktad pakietowania rdzenia do realizagez system.
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Funkcje systemow:

* Manipulator stuzacy do pozycjonowania elementu w przestrzeni robocge
* Mozliwos¢ programowania parametrow pakietowania rdzeni,

* Mozliwos¢ sterowania cénieniem potazeniami,

e Przestrzen robocza manipulatora 1000 x 1000 x 400,

« Sygnalizacja zakaczenia pracy,

* Sygnalizacja awarii,

* Materiatly do pakietowania,

» Kolor malowania do ustalenia,

» Stot montazowy do realizacji pakietowania

» Chwytak pakietow z sitownikami (przyssawki pneumatgzne)

* Materiat do pakietowania: tasma nanokrystaliczna o grubdci 0,033mm

+ Kolor malowania do ustalenia
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OPIS FUNKCJONALNY ELEMENTOW SYSTEMOW

1. Manipulator.

Manipulator na bazie serwongdw liniowych max pola roboczego 1000 x 1000 x 400.
o predkosciach przesuwdw liniowych 4ms/8m/s

2. Sterowanie.

Uniwersalny program z nibwoscia zapamgtywania programu dla danego typu rdzenia, co
umazliwi szybkie uruchomienie.

3. St6t montazowy.

Mozliwos¢ wymiany stotu montsowego w formie pltyty z nawierconymi otworami
montaowymi.

4. Formy.

Formy dla rdzenia powinny zostawykonane z miedzi.

5. Chwytak pneumatyczny.
Konstrukcja sztywna z wbudowanymi sterownikami yseawki pneumatyczne).

6. Minimalizacja czasu pakietowania.
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